
Projekt

PLNĚ AUTOMATIZOVANÁ LAKOVACÍ TECHNOLOGIE
PRO ROBOTICKÉ LAKOVÁNÍ DISKŮ KOL
je spolufinancován Evropskou unií.
Cílem projektu je vytvoření ucelené technologie, která v úvodní části načte polohu disku kola, dle které se určí následující trajektorie robota. Následně
robot začne vykonávat jednotlivé pohyby, které bude nutné vykonávat ve více osách. Za využití víceosých robotů.
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